
	
  

	
  
PROGRAM	
  

	
  
Laetitia	
  Giraldi	
  (INRIA	
  Sophia	
  Antipolis)	
  9.00-­‐9.40	
  

“Control	
  on	
  magnetic	
  micro-­‐robots”	
  	
  
	
  

Marta	
  Zoppello	
  (Unitn-­‐Dip.Mat)	
  9.40	
  -­‐10.20	
  
	
   “Controllability	
  properties	
  of	
  dynamical	
  systems	
  with	
  hysteresis”	
  	
  
	
  

Coffee	
  Break	
  
Marco	
  Andreetto	
  (Unitn-­‐DISI)	
  10.50-­‐11.20	
  
	
   “Hybrid	
  solutions	
  for	
  robotic	
  vehicles	
  control”	
  

	
  
Matteo	
  Cocetti	
  (Unitn-­‐DII)	
  11.20-­‐11.50	
  
	
   “Necessary	
  and	
  sufficient	
  stability	
  conditions	
  for	
  equilibria	
  of	
  linear	
  SISO	
  feedbacks	
  with	
  a	
  play	
  
	
   operator”	
  	
  
	
  
Franco	
  Cardin	
  (Università	
  di	
  Padova)	
  11.50-­‐12.30	
  
	
   “Non-­‐Markovian	
  variational	
  solutions	
  of	
  H-­‐J	
  equations:	
  a	
  pattern	
  for	
  hysteresis”	
  
	
  

Lunch	
  
	
  

Giovanni	
  Colombo	
  (Università	
  di	
  Padova)	
  14.00-­‐14.40	
  
	
   “Control	
  problems	
  for	
  Moreau's	
  sweeping	
  process”	
  	
  
	
  
Vincenzo	
  Recupero	
  (Politecnico	
  di	
  Torino)	
  14.40-­‐15.20	
  
	
   “BV-­‐norm	
  continuity	
  of	
  the	
  vector	
  play	
  operator”	
  	
  
	
  

Coffee	
  break	
  
Augusto	
  Visintin	
  (Unitn-­‐Dip.Mat)	
  15.50-­‐16.30	
  
	
   “Rate-­‐independent	
  souvenirs”	
  
	
  
E.	
  Pagani	
  (Unitn-­‐Dip	
  Mat)	
  16.30-­‐17.10	
  
	
   “Constrained	
  variational	
  calculus:	
  piecewise	
  regular	
  extremals	
  evolutions”	
  	
  
	
  
Marco	
  Frego	
  (Unitn-­‐DII)	
  17.10-­‐17.30	
  
	
   “Semi-­‐Analytical	
  minimum	
  time	
  solutions	
  for	
  a	
  vehicle	
  following	
  clothoid-­‐based	
  trajectory	
  subject	
  to	
  
	
   velocity	
  constraints”	
  
	
   	
  

	
  SPONSOR:	
  
Dipartimento	
  di	
  Matematica	
  Università	
  di	
  Trento	
  
Progetto	
  GNAMPA:	
  “CONTROLLABILITY	
  OF	
  ORDINARY	
  DIFFERENTIAL	
  SYSTEM	
  WITH	
  HYSTERESIS	
  AND	
  APPLICATION	
  TO	
  CONTROL	
  OF	
  MICRO-­‐SWIMMERS”	
  
Progetto	
  GNAMPA:	
  “SWEEPING	
  PROCESSES:	
  TEORIA,CONTROLLO	
  E	
  APPLICAZIONI	
  A	
  PROBLEMI	
  RATE	
  INDEPENDENT”	
  
Progetto	
  OptHySYS:	
  Optimization	
  techniques	
  for	
  hybrid	
  dynamical	
  systems:	
  from	
  theory	
  to	
  applications	
  


